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Aufgabenstellung 

Location- Based Services sind eine aktuelle Entwicklungsrichtung, bei der dem Nutzer auf mo-

bilen Endgeräten (Handy, Palmtop etc.) Informationen in Abhängigkeit von seinem gegenwärti-

gen Standort geboten werden. Nach einer ausführlichen Literaturrecherche zur Abklärung der 

verfügbaren Technologien und der Umsetzungsmöglichkeiten soll prototypisch, aufbauend auf 

Daten aus dem Zoo- GIS, eine Wanderung durch den Zoo mit mobilem Endgerät demonstriert 

werden. 

 

 
 

 



Selbstständigkeitserklärung 

Ich versichere, dass ich diese Diplomarbeit ohne fremde Hilfe selbstständig verfasst und nur die 

angegebenen Quellen und Hilfsmittel benutzt habe. Wörtlich oder dem Sinn nach aus anderen 

Werken entnommene Stellen sind unter Angabe der Quellen kenntlich gemacht. 

 

 

 

2002-30-11   

.................................................................................... 

Datum  Unterschrift 



 

 



Inhalt 

 

Verzeichnis der Bilder…………………………………………………………………..VII 

Verzeichnis der Tabellen……………………………………………………………….VIII 

Verzeichnis der Anlagen………………………………………………………………..VIII 

Verzeichnis der wichtigsten Begriffe…………………………………………………..VIV 

 

1. Einleitung............................................................................................................................. 1 

1.1 Veranlassung und Ziel.................................................................................................. 1 

2. Einführung in LBS (Location Based Service)................................................................. 3 

2.1 Telekommunikations- und Datenübertragungstechnologie......................................... 3 

2.2 Positionierungstechniken.............................................................................................. 6 
2.2.1 Außenbereich...................................................................................................................6 
2.2.2 Innenbereich.....................................................................................................................8 

2.3 Grundaufbau ................................................................................................................. 9 
2.3.1 GIS-Daten ......................................................................................................................11 
2.3.2 Die Geräte ......................................................................................................................12 
2.3.3 Genutzte Gerätekombination.........................................................................................13 
2.3.4 Visualisierung................................................................................................................15 

2.4 Datenschutz bei Location Based Service ................................................................... 16 

3. Marktsituation ..................................................................................................................18 

3.1 Marktsituation bei LBS und Geodaten....................................................................... 18 

3.2 Eine Geodatenmarktanalyse als Grundlage für LBS ................................................. 19 

3.3 Aktuelle Beispiele für LBS ........................................................................................ 20 
3.3.1 O2/ Viag-Interkom.........................................................................................................20 
3.3.2 Lol@-City-Guide...........................................................................................................21 
3.3.3 Car-Navigation...............................................................................................................23 

3.4 Das Projekt „xGuide“................................................................................................. 24 
3.4.1 Vorstellung und Nutzen.................................................................................................26 
3.4.2 Funktionsbeschreibung..................................................................................................26 



4. Erstellung eines Mobilen Zooführers.............................................................................30 

4.1 Der Rostocker Zoo ..................................................................................................... 30 
4.1.1 Eine Kurzbeschreibung des Zoos..................................................................................30 
4.1.2 Verwendbare Datengrundlage.......................................................................................32 
4.1.3 Fazit................................................................................................................................33 

4.2 Die GPS-Testmessungen............................................................................................ 33 

4.3 Vorbereitung der Datengrundlage des Zoo-GIS ........................................................ 35 

4.4 Erstellen der Datensätze für das „xGuide“-System ...................................................37 

4.5 Koordinatentransformation aus den GPS-Daten ....................................................... 40 

4.6 Programmierung der GPS-Schnittstelle..................................................................... 44 

4.7 Erstellen des Zooführer-Layouts ................................................................................ 45 

5. Der Prototyp......................................................................................................................49 

5.1 Die Möglichkeiten des „Zoo-Guide“ ......................................................................... 49 

5.2 Ein Besuch im Zoo mit dem „Zoo-Guide“ ................................................................ 50 

5.3 Ausblick...................................................................................................................... 51 

6. Fazit ....................................................................................................................................53 

Literaturverzeichnis ............................................................................................................... 1 

  

 

 

 


